
【要 望】 作業員がロボット稼働エリアへ立ち入った際の安全対策をしたい

カメラ監視システム活用事例（ロボットの安全制御）

ネットワークカメラインタフェースユニット ECLEF-NV1G-02/04/08/16

ロボット×カメラで“ロボットの安全制御”

【解 決】 作業員の位置をカメラで監視し、侵入エリアに応じて
           ロボットを自動制御

ネットワークカメラを制御機器と連携させることで作業員の安全を確保！

注意エリアへの侵入

ロボットをスローダウン

危険エリアへの侵入

ロボットを完全停止
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Webサイト 事例動画

システム構成例

① カメラで作業員の立ち入り禁止エリアへの侵入を検知

② 検知情報をネットワークカメラインタフェースユニットを介して

シーケンサへ通知

③ シーケンサからロボットへスローダウン、停止指示

注意エリアへの侵入：ロボットをスローダウン

危険エリアへの侵入：ロボットを完全停止

https://www.mee.co.jp/sales/development/ae-sensor/index.html?utm_source=ae-240826&utm_medium=post&utm_campaign=fa
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