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本カタログに記載された製品を正しく安全にお使いいただくためご使用の前に必ず「取扱説明書」をよくお読みください。

安全にお使いいただくために
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営 業 統 括 部  TEL（03）3288-1103
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お断りなく仕様などを変更することがありますのでご了承ください。 2024年11月作成名C133･177A（2411）MEE

本製品をご使用にあたっては、万一故障したときの安全を確保したうえでご使用ください。また、本製品故障による二次的な被害につきましては、当社は一切の責任を負いません。

詳細事項のお問い合わせ

Webサイト

名古屋事業所 営業部

https://www.mee.co.jp/sales/system-solution/machine/

〒486-0906 愛知県春日井市下屋敷町字下屋敷139（開発試作センター）

主要機器提供元

三菱電機株式会社
株式会社 TMEIC

TEL（0568）36-2096
受付／9：00～12：00， 13：00～17：00　　月曜～金曜

（土･日･祝日， 春季･夏季･年末年始の休日を除く通常業務日）



クレーン制御システムなら、新設・更新工事に関わらず、 
見積から設計・製作・現地調整・アフターサービス
まで全て当社にお任せください。

クレーンには､従来から巻線形モータが多く使われ､各種の速度制御方式が実用化されています｡
これに加え､保守の合理化･省エネを目的としたクレーン用インバータ制御をシリーズ化し､
幅広い御要望におこたえします｡
当社はクレーン用の各種サイリスタ一次電圧制御を世に出してから既に30年､
この間｢より安全で使い易いクレーン用制御装置｣をテーマに開発改良をつづけ､
今では｢クレーン用サイリスタ制御は三菱電機エンジニアリング｣の名声をいただいています｡
これらに加え、シリーズ化している三菱電機クレーン用インバータ制御システムは荷役作業の合理化･省力化･
効率化に大きく貢献できることをお約束します。

●安全を第一に考えた、モータ・ブレーキ・インバータ・制御・アフターサービスまでトータル
サポートします｡

●軸端は両軸を標準､クレーン用耐振動､インバータ耐サージ電圧対策を行っています｡
●小容量から大容量まで6極モータでシリーズ化しています｡
●軽負荷倍速制御（120Hz運転）が標準で可能です｡

●三菱電機汎用インバータ（FREQROL-A800、FREQROL-A800-CRN）の性能をフルに
引き出し､クレーン用として最適な構成としています。

●磁束ベクトル制御やリアルセンサレスベクトル制御により､巻上げに必要十分なトルクが得ら
れると共に､センサレスのためエンコーダケーブルの保守が不要で信頼性が向上します｡また､
センサを取り付け､ゼロ速運転､高精度運転を実現できます。（45kW以上）

●かご形モータを使用するため､二次抵抗器でのロスがなく省電力となります｡
●巻上用は抵抗回生が標準となります。オプションの電源回生では巻下げ時や減速時のエネル
ギーは電源へ回生でき､さらに省エネ効果があります｡

●直流および交流リアクトルの装備により、電源に対し高調波を低減しかつ､高力率となります｡
●ラインノイズフィルタを標準装備していますので､大地へ不要な高周波ノイズを軽減で
きます｡

●画面表示器（GOT）で運転状態・故障を画面に表示できるため､万一のトラブル発生時は
異常箇所を容易に判断できます｡（オプション対応）

●かご形モータが使用でき､ブラシの保守が不要となります｡
●主回路の無接点化により､わずらわしいメンテナンスから解放されます｡

●二次抵抗器がなく､制御盤スペースを少なくした､シンプルな電気室となります。 
●二次側の配線が不要となり､機内配線が大幅に減少します｡
● FREQROL-A800シリーズよりインバータにシーケンス機能が内蔵されています。簡易的な
運転指令であればこの機能によりシーケンサやリレー回路が削減となり省スペース化が図れ
ます｡

● 1軸を複数台モータ/複数台インバータで制御できます。
● FR Configurator SW3を使用することで、測定器なしで各種波形を採取できます。
● SSCNETⅢ/Hを使用する場合は、MT Works2を使用することで複数台のインバータの波
形を同時に採取することができます。

特　長安心のトータルサポート
巻線形モータで培った技術で
インバータクレーンのシステム構成を
全力でサポート致します。 

リミット
スイッチ

ブレーキ回生
抵抗器

制御器

モータ

制御装置

アフター
サービス

システムの
トータルサポート

クレーン専用
インバータ駆動かご形モータ

高性能、高機能
インバータの採用

省電力

高調波対策､ノイズ対策を
標準装備

モニタ､監視を充実

メンテナンスフリー

省スペース､省配線

その他
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メンテナンス性の向上メンテナンス性の向上

クレーンシステムとモーションシステムのハイブリッド

クレーンシステムにモーション技術を取り込み、モータの状態を診断。
光ファイバーケーブルの使用でノイズに強い。　 

ＳＳＣＮＥＴⅢ/Hの活用で1軸に対し複数台モータ／複数台インバータ駆動を実現しました。
大容量のインバータの交換は、狭い空間での重量物の交換となり非常に大変です。
複数台モータ／複数台インバータ駆動ではインバータ・モータの小・中容量化ができ、メンテナンス性が向上します。
さらに1台のインバータが故障しても他のインバータで運転が可能です。（但し速度は低下します）

※ SSCＮＥＴⅢ/Hとは、サーボモータの同期制御システムに使用されている高速通信システムです。
　 高速シリアル通信でモーションCPUとサーボアンプを省配線で接続するネットワークです。　

● 適用用途 レードルクレーンなどの大型クレーン

モーションコントローラ

光ファイバー
ケーブルモータの状態を

診断

1軸 4モータ／4インバータ駆動
ベクトル制御　SSCNETⅢ/H

4つのトルク電流波形が
揃っている
（5倍拡大波形）

光ファイバー
ケーブルの
使用で

ノイズに強い

通信速度
最短0.222ms
（4軸以内）

サーボシステムで使用されている
SSCNETⅢ/H通信を使用

出力周波数

トルク電流

モーションコントローラを使用すれば測定器がなくても
各種波形が最大８ＣＨまで採れます。
測定器をクレーン電気室に持ち上げる必要がありません。

パソコンとMT Works2

モーションコントローラ

測定器がなくてもパソコンがあればモータの回転速度やトルクなどのモータ状況を表示するデジタ
ルオシロ機能やアラーム発生時にモータの状態を診断する機能が充実しており、最大８ＣＨまでグラ
フ表示できます。また、データロガーを併用することで、故障時のデータを収集することもできます。

測定器はどこ ？

?

あそこまで
測定器を

持っていくのは
大変だ…
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その他機能その他機能

シーケンサ盤

MELSECシーケンサ 位置検出ユニット

ＣＣ-Ｌｉｎｋケーブル

制御盤 制御盤

ＣＣ-ＬｉｎｋリモートI/Oユニット 
（最大64台まで接続可能）

外部接続機器
シンクロ発信機

リミットスイッチ 主幹制御器

システムの状態、警報、計測、計量をシーケンサネットワークを使って収集します。
システムの予防保全と故障時の原因調査に役立てる装置です。

??

エラー発生

安心！

●リミットスイッチ

走行モータ 

走行ブレーキ

横行ブレーキ

制御盤

走行ブレーキ

横行モータ

巻上ブレーキ

巻上モータ

カップリング

運転室

ガーダ

●センサ
   （パルスエンコーダ）

●制御盤

●モータ

●抵抗器●運転室内機器
　・主幹制御器
　・モニタリング装置

●ブレーキ

異常表示画面 インターロック画面 運転状態画面 高さ表示画面

GOT

増設ケーブル

監視盤（運転室壁掛形）

●異常発生時に異常項目を点滅 ●各用途での運転時状態を
　ランプ表示

●位置検出ユニットからデータを
　介して各用途での位置表示や
　移動距離を表示

●各用途における起動
●各用途でのすべての運転条件
●ランプが点灯で運転可能

画面表示はお客様の使用状況に合わせてカスタマイズできます

クレーン監視（モニタリング機能）クレーン監視（モニタリング機能）

●低速域での速度ゲイン調整
1/100速でもずり下がること無く始動が可能。さらに高速域でのハンチング現象も改善。

●軽負荷時倍速

（クレーン専用インバータFREQROL-A800-CRNでも同様の機能を使用することができます）

（クレーン専用インバータFREQROL-A800-CRNでも　　　　　 
同様の機能を使用することができます）

荷重計がなくてもインバータ側で軽負荷を判断します。
中速時までに負荷電流をもとに負荷の大きさを判断し、
高速、倍速で2段階に速度を切りかえます。

運転周波数

倍速

高速

中速

閾値
中速でロードメータが
閾値以下のため倍速

中速でロードメータが
閾値以上のため倍速しない

中速までに高速ノッチを入力する

●インチング時間調整機能
ブレーキシーケンス機能又は外部シーケンスによるイン
チング防止タイマで実装。（別途お問い合わせください）

●予備励磁機能
常に100%の磁束で予備励磁を行う。
（予備励磁を行う時間は、モータの時間定格までとしま
す。詳細は別途お問い合わせください）

●制振制御
オペレータが加減速しなくてもクレーン停止時における
搬送物の揺れを抑制できます。タクトタイムの削減によ
る効率的な作業が可能です。

ロードメータ値が56%で、58%以下のため倍速となる

ロードメータ値が65%で、58%以上のため倍速とならない

ロードメータ値が35%で、32%以上のため倍速となる

ロードメータ値が21%で、32%以上のため倍速とならない

運転周波数 測定値

指令速度
1速

巻上
（低速）
中速

高速

RT

第２パラメータ 第２パラメータ第1パラメータ

速度指令1速以上で
RT OFF

速度指令1速以上で
RT ON

巻上運転

巻上運転

巻下運転

巻下運転

出力電流

負荷トルク［%］

トルク電流

出力周波数

出力周波数

出力電流

負荷トルク［%］

速度ゲイン値

出力周波数

出力電流

負荷トルク［%］

トルク電流

出力周波数

出力電流

負荷トルク［%］

トルク電流

出力周波数

出力電流

負荷トルク［%］

トルク電流

120Hz

60Hz

120Hz

60Hz

30Hz

30Hz

30Hz

30Hz

30Hz
0.6Hz

60Hz

100 30

100％

10%

56%

65%

35%

21%

20%

10%

20%
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●制振制御
オペレータが加減速しなくてもクレーン停止時における
搬送物の揺れを抑制できます。タクトタイムの削減によ
る効率的な作業が可能です。

ロードメータ値が56%で、58%以下のため倍速となる

ロードメータ値が65%で、58%以上のため倍速とならない
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65%

35%

21%
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10%
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インバータ制御の特長について従来の方式と比較しながら
下表でご紹介いたします。
インバータ制御の特長について従来の方式と比較しながら
下表でご紹介いたします。

三菱電機のインバータシステムは、技術の粋を集めて、
信頼性と充実した機能で操作性がいちだんとアップ。
三菱電機のインバータシステムは、技術の粋を集めて、
信頼性と充実した機能で操作性がいちだんとアップ。

ベクトル制御時0.01％速  度  変  動  率

速 度 制 御 範 囲

共
通
仕
様

巻
上
装
置

横
走
行
装
置

インバータ
システム

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

格段に向上。

VVVF

450kW

5％ 3％ 5％

オートチューニング機能により、モータのパラ
メータを自動入力可能。
磁束ベクトル制御（45kW以上はベクトル制
御）により、低速時トルクが大幅アップ。

制振制御により、オペレータが加減速しなくて
もクレーン停止時における搬送物の揺れを抑
制可能。
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モータ標準仕様モータ標準仕様

クレーン専用インバータ駆動かご形モータ （250フレーム以上）

SF-THKA形　（45kW ～ 450kW、枠番250MD以上）
250MD、280MD、280L、315H、355H
出力45 ～ 450kW　6極(最高周波数　枠番250MD ～ 315H：120Hz、355H： 60Hz）
出力45 ～ 450kW　4極(最高周波数　枠番250MD ～ 315H：120Hz、355H： 60Hz）
出力45 ～ 400kW　8極(最高周波数 120Hz)

400V 50Hz､400V 60Hz（基底周波数50/60Hz）
（インバータ入力電圧400V 50Hz、400/440V 50Hz）

200V 50Hz､200V 60Hz（基底周波数50/60Hz）
（インバータ入力電圧200V 50Hz、200/220V 50Hz）

商用バックアップ運転無し
センサ付ベクトル制御、リアルセンサレスベクトル制御
センサ付ベクトル制御、リアルセンサレスベクトル制御、V/F制御

50/60Hz 100%
90Hz 80%(低減出力)，120Hz 60%(低減出力)

F種絶縁（400V級は耐サージ電圧対策実施）
40℃ （40℃を超える場合････個別照会による。）
全閉外扇形（IP44）（強制冷却ファンなし）
屋外形、強制冷却ファン付（SF-THKAY形・・・・個別照会による。）
定格の200%(基底周波数において)
150%　１分間　（200%　１分間対応可・・・・個別照会による。）
0.5G以下
直結
JEC-2137（誘導機）
130Hz　2分間

モ ー タ 形 式

定 格 出 力

絶 　 　 縁

最 大 ト ル ク

耐 衝 撃
結 合 方 式

規 格
過 速 度 耐 量

枠 　 番
標 　 準

準 標 準

400V級

200V級
（45kW以下)

90kW以上
90kW未満

標 　 準

準 標 準

標 　 準
標 　 準
準 標 準

標 　 準

5 ～ 20Hz：20%ED
20 ～ 60Hz：40%ED
基底周波数～ 120Hz：40%ED
右図参照

20 ～ 60Hz：S3 25%、60%

モータ容量・極数

定格電圧
定格周波数

制御

時間定格

周囲温度

保護構造

オーバーロード

120Hz標準（6極の場合）倍 速 制 御

いずれ

FREQROL-A

40％

P10を参照。

SF-THKA形モータはクレーン用としてシリーズ化したインバータ駆動モータです。このモータは、巻上用途を考慮し、
低速域での100％トルク使用に対して上記時間定格で温度的に保証されたモータです。

37kW以下は、三菱電機株式会社 三相モータ総合カタログを参照ください。※3.

※2.

※1.

安 全 装 置

ポリフレックス電線（MLFC）、耐熱ビニール電線（HIV）

黒（MLFC）または黄色

裸圧着端子

耐熱

37kW以下：アドバンスト磁束ベクトル制御
45kW以上：センサ付ベクトル制御、リアルセンサレスベクトル制御

ライン

（抵抗器は盤外設置）
（抵抗器は盤外設置）準標準は回生コンバータ

三菱電機高性能汎用インバータ （FREQROL-A800）
三菱電機汎用ベクトルインバータ （FREQROL-A800＋オプションカード）

インバータ制御盤標準仕様インバータ制御盤標準仕様
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モータ標準仕様モータ標準仕様
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センサ付ベクトル制御、リアルセンサレスベクトル制御、V/F制御

50/60Hz 100%
90Hz 80%(低減出力)，120Hz 60%(低減出力)

F種絶縁（400V級は耐サージ電圧対策実施）
40℃ （40℃を超える場合････個別照会による。）
全閉外扇形（IP44）（強制冷却ファンなし）
屋外形、強制冷却ファン付（SF-THKAY形・・・・個別照会による。）
定格の200%(基底周波数において)
150%　１分間　（200%　１分間対応可・・・・個別照会による。）
0.5G以下
直結
JEC-2137（誘導機）
130Hz　2分間

モ ー タ 形 式

定 格 出 力

絶 　 　 縁

最 大 ト ル ク

耐 衝 撃
結 合 方 式

規 格
過 速 度 耐 量

枠 　 番
標 　 準

準 標 準

400V級

200V級
（45kW以下)

90kW以上
90kW未満

標 　 準

準 標 準

標 　 準
標 　 準
準 標 準

標 　 準

5 ～ 20Hz：20%ED
20 ～ 60Hz：40%ED
基底周波数～ 120Hz：40%ED
右図参照

20 ～ 60Hz：S3 25%、60%

モータ容量・極数

定格電圧
定格周波数

制御

時間定格

周囲温度

保護構造

オーバーロード

120Hz標準（6極の場合）倍 速 制 御

いずれ

FREQROL-A

40％

P10を参照。

SF-THKA形モータはクレーン用としてシリーズ化したインバータ駆動モータです。このモータは、巻上用途を考慮し、
低速域での100％トルク使用に対して上記時間定格で温度的に保証されたモータです。

37kW以下は、三菱電機株式会社 三相モータ総合カタログを参照ください。※3.

※2.

※1.

安 全 装 置

ポリフレックス電線（MLFC）、耐熱ビニール電線（HIV）

黒（MLFC）または黄色

裸圧着端子

耐熱

37kW以下：アドバンスト磁束ベクトル制御
45kW以上：センサ付ベクトル制御、リアルセンサレスベクトル制御

ライン

（抵抗器は盤外設置）
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使用機器組合せ表使用機器組合せ表

巻上用 横走行用

※1. モータ極数は､6極標準仕様の場合の組合せです｡
45kw（250MD）以上は、JEM-1202（クレーン用モータ）に準拠した6極～ 10極モータ作成可能です。

※2. 軽負荷倍速制御については、お問い合わせください。
※3. 電磁ブレーキはJEM-1240準拠の交流電源､直流電磁式のZB形､ディスクブレーキJB形の場合および直流電源方式のBM形直流

電磁ブレーキの場合を示します。
※4. 電磁ブレーキはブレーキドラムの周速が許容値(ドラムブレーキ30m/sec､ディスクブレーキ95m/sec)以下となるよう選定していま

す｡特に巻下げ非常時において､定格の約30％アップの速度でも十分制動できるよう､モータ定格速度が1000r/min(インバータ基
底周波数50Hz)の場合と､1200r/min(インバータ基底周波数60Hz)の場合､個々に選定しています。 

 (1200r/minを標準としています。)
倍速制御の場合は､別途検討が必要です｡
※巻下げ非常時とは停電､インバータトリップ､制御不能による過速(遠心力)スイッチ動作などです｡

※5. パルスエンコーダとインバータオプションカードFR-A8APとを組合わせれば､ベクトル制御が可能です｡
※6. 巻下げ時の回生エネルギーについては､抵抗回生を標準とし､抵抗器は制御盤から5m(接続ケーブルをツイストした場合は20m)

以内の場所に設置してください。電源回生方式も製作可能です｡
※7. インバータの容量は､下記の条件を考慮して選定しています｡

①過荷重テスト時の125％荷重を考慮｡
②従来巻線形モータではピークトルク200％、平均加速トルク180％で計画しており、トルク面でこれらと等価とする。
③違和感のないインチング操作ができるよう､加減速時間を極力短くする｡
④電源電圧低下による減定格補償。電圧降下を極力抑えた専用交流リアクトルの採用。

※8. 制御盤は盤寸法 □□ □□ □□ で示す｡

 電源電圧400V級の場合で､制御盤高さ(ベース含まず)1600mmと1900mmの2種類についての計画寸法を示しています。

5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110
132
150
160
185
200
220
280
315
355
400
450

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD
280MD
280MD

280L
280L
315H
315H
315H
355H
355H
355H
355H

1200r/min
ZB-160H
ZB-160H
ZB-160H
ZB-160H
ZB-180H
ZB-180H
ZB-200H
ZB-225H
ZB-250H
ZB-250H

2×ZB-225H
2×ZB-250H
2×ZB-250H

ZB-400H-1
ZB-400H-2

2×ZB-355H-1
2×ZB-355H-1
2×ZB-355H-2

1000r/min
BM-20
BM-20
BM-25
BM-25
BM-25
BM-25
BM-33
BM-33
BM-33
BM-33
BM-40
BM-40

2×BM-33
2×BM-33
2×BM-40
2×BM-40
2×BM-40
2×BM-40

BM-58
BM-58
BM-76
BM-76
BM-76

1200r/min
BM-20
BM-20
BM-20
BM-25
BM-25
BM-25
BM-33
BM-33
BM-33
BM-33
BM-33

2×BM-33
2×BM-33
2×BM-33
2×BM-33
2×BM-33

BM-58
BM-58
BM-58
BM-58
BM-76

1000r/min
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（340）
JB-160WA（340）
JB-160WA（480）

JB-200WA
JB-200WA
JB-200WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA

JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-2

1200r/min
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（340）
JB-160WA（340）
JB-160WA（480）

JB-200WA
JB-200WA
JB-200WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA

JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-2
JB-355WA-2

1000r/min
ZB-160H
ZB-160H
ZB-160H
ZB-180H
ZB-180H
ZB-200H
ZB-225H
ZB-250H
ZB-250H
ZB-280H
ZB-280H

2×ZB-250H
2×ZB-280H
2×ZB-280H
2×ZB-280H
2×ZB-280H

ZB-400H-2
2×ZB-355H-1
2×ZB-355H-2
2×ZB-355H-2
2×ZB-400H-2

小野測器製

・RP-1722-

　TT1-1000P/R

センサ
（エンコーダ）

5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110
132
150
160
185
200
220
280
315
355
400
450

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD
280MD
280MD

280L
280L
315H
315H
315H
355H
355H
355H
355H

160804
160804
160804
161004
161004
161004

160806+160806
161006+160806
161006+160806
161006+161006
161006+161006

160804
160804
160804
161004
161004
161004

161006+160806
161006+161006
161006+160806
161206+160806
161206+160806

190804
190804
190804
190804
190804
190804
191006
191006
191006

190806+190806
190806+190806
191006+190806
191006+190806
191006+191006

191006+191006+190806
191006+191006+190806

4×191006
4×191006
5×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006

190804
190804
190804
190804
190804
190804

190806+190806
190806+190806
190806+190806
191006+191006
191006+191006
191006+191006
191006+191006

3×191006
3×191006
3×191006
4×191006
4×191006
5×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006

LG-N-221
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-241
LG-N-241
LG-N-241
LG-N-241

2×LG-N-231
2×LG-N-241
3×LG-N-231
3×LG-N-241

2×LG-N-241+231
6×LG-N-231

3×LG-N-241+231
3×LG-N-241+231
3×LG-N-241+231
4×LG-N-241+231
4×LG-N-241+231

12×LG-N-231
5×LG-241
6×LG-241
7×LG-241
8×LG-241
8×LG-241

LG-N-221
LG-N-221
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-231
LG-N-241

LG-N-231+221
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-3×241

4×LG-241
4×LG-241
5×LG-241
5×LG-241
5×LG-241

400V級 巻下げ低頻度 400V級 巻下げ高頻度

2.2
3.7
5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

112M
132S
132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD

160804
160804
160804
160804
160804
161004
161004
161004

160806+160606
160806+160606
160806+160606
161006+160806
161006+160806

190804
190804
190804
190804
190804
190804
190804
190804
191006
191006
191006
191006
191006

191006+190606
191006+190606

盤内収納
盤内収納
盤内収納
盤内収納
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

2.2
3.7
5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110

112M
132S
132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD

1200r/min
RB-132J
RB-132J
RB-132J
RB-132J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-180J
RB-180J
RB-200J
RB-225J
RB-250J
RB-250J
RB-280J

1000r/min
JB-132SX-1
JB-132SX-2
JB-132SX-2

JB-160SX
JB-160SX

JB-160SA（340）
JB-160SA（480）
JB-160SA（480）

JB-200SA
JB-200SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA

JB-315SA-1

1200r/min
JB-132SX-1
JB-132SX-1
JB-132SX-2
JB-132SX-2

JB-160SX
JB-160SX

JB-160SA（340）
JB-160SA（480）

JB-200SA
JB-200SA
JB-200SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA

1000r/min
RB-132J
RB-132J
RB-132J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-180J
RB-180J
RB-200J
RB-225J
RB-225J
RB-250J
RB-280J
RB-280J

LN-2DW形

ZB形電磁ブレーキは交流電源・直流電磁式の電磁ブレーキです。（非常制動時におけるブレーキホイールの許容周速が30m/s以下となるよう選定しています。）
ディスク形電磁ブレーキは1000r/min（at50Hz）時のモータトルクにて選定しています。（非常制動時におけるディスク周速はMAX95m/sです）

※1. モータ極数は､6極標準仕様の場合の組合せです｡
JEM-1202(クレーン用巻線形モータ)に準拠した6極～10極モータも製作可能です。

※2. 減速時回生エネルギーの吸収については、抵抗回生方式で計画していますが（45kW除く）電源回生コンバータを使用することも可
能です。

 抵抗器は制御盤から5m（接続ケーブルをツイストした場合は、20m）以内の場所に設置してください。別置抵抗器は当社のLG
形抵抗器が標準です。

※3. インバータおよび回生ユニットの容量は、加減速時間や吊荷の重量、振れ止め制御を行う場合などは再検討の必要があります。
※4. 制御盤は盤寸法 □□ □□ □□ で示す｡

 電源電圧400V級の場合で､制御盤高さ(ベース含まず)1600mmと1900mmの2種類についての計画寸法を表しています。

出力（kW） 極数 枠番

出力（kW） 極数 枠番

盤の高さ（×100mm） 幅（×100mm） 奥行（×100mm）

盤の高さ（×100mm） 幅（×100mm） 奥行（×100mm）

出力（kW） 極数 枠番

出力（kW） 極数 枠番
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使用機器組合せ表使用機器組合せ表

巻上用 横走行用

※1. モータ極数は､6極標準仕様の場合の組合せです｡
45kw（250MD）以上は、JEM-1202（クレーン用モータ）に準拠した6極～ 10極モータ作成可能です。

※2. 軽負荷倍速制御については、お問い合わせください。
※3. 電磁ブレーキはJEM-1240準拠の交流電源､直流電磁式のZB形､ディスクブレーキJB形の場合および直流電源方式のBM形直流

電磁ブレーキの場合を示します。
※4. 電磁ブレーキはブレーキドラムの周速が許容値(ドラムブレーキ30m/sec､ディスクブレーキ95m/sec)以下となるよう選定していま

す｡特に巻下げ非常時において､定格の約30％アップの速度でも十分制動できるよう､モータ定格速度が1000r/min(インバータ基
底周波数50Hz)の場合と､1200r/min(インバータ基底周波数60Hz)の場合､個々に選定しています。 

 (1200r/minを標準としています。)
倍速制御の場合は､別途検討が必要です｡
※巻下げ非常時とは停電､インバータトリップ､制御不能による過速(遠心力)スイッチ動作などです｡

※5. パルスエンコーダとインバータオプションカードFR-A8APとを組合わせれば､ベクトル制御が可能です｡
※6. 巻下げ時の回生エネルギーについては､抵抗回生を標準とし､抵抗器は制御盤から5m(接続ケーブルをツイストした場合は20m)

以内の場所に設置してください。電源回生方式も製作可能です｡
※7. インバータの容量は､下記の条件を考慮して選定しています｡

①過荷重テスト時の125％荷重を考慮｡
②従来巻線形モータではピークトルク200％、平均加速トルク180％で計画しており、トルク面でこれらと等価とする。
③違和感のないインチング操作ができるよう､加減速時間を極力短くする｡
④電源電圧低下による減定格補償。電圧降下を極力抑えた専用交流リアクトルの採用。

※8. 制御盤は盤寸法 □□ □□ □□ で示す｡

 電源電圧400V級の場合で､制御盤高さ(ベース含まず)1600mmと1900mmの2種類についての計画寸法を示しています。

5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110
132
150
160
185
200
220
280
315
355
400
450

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD
280MD
280MD

280L
280L
315H
315H
315H
355H
355H
355H
355H

1200r/min
ZB-160H
ZB-160H
ZB-160H
ZB-160H
ZB-180H
ZB-180H
ZB-200H
ZB-225H
ZB-250H
ZB-250H

2×ZB-225H
2×ZB-250H
2×ZB-250H

ZB-400H-1
ZB-400H-2

2×ZB-355H-1
2×ZB-355H-1
2×ZB-355H-2

1000r/min
BM-20
BM-20
BM-25
BM-25
BM-25
BM-25
BM-33
BM-33
BM-33
BM-33
BM-40
BM-40

2×BM-33
2×BM-33
2×BM-40
2×BM-40
2×BM-40
2×BM-40

BM-58
BM-58
BM-76
BM-76
BM-76

1200r/min
BM-20
BM-20
BM-20
BM-25
BM-25
BM-25
BM-33
BM-33
BM-33
BM-33
BM-33

2×BM-33
2×BM-33
2×BM-33
2×BM-33
2×BM-33

BM-58
BM-58
BM-58
BM-58
BM-76

1000r/min
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（340）
JB-160WA（340）
JB-160WA（480）

JB-200WA
JB-200WA
JB-200WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA

JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-2

1200r/min
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（250）
JB-160WA（340）
JB-160WA（340）
JB-160WA（480）

JB-200WA
JB-200WA
JB-200WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA
JB-280WA

JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-1
JB-355WA-2
JB-355WA-2

1000r/min
ZB-160H
ZB-160H
ZB-160H
ZB-180H
ZB-180H
ZB-200H
ZB-225H
ZB-250H
ZB-250H
ZB-280H
ZB-280H

2×ZB-250H
2×ZB-280H
2×ZB-280H
2×ZB-280H
2×ZB-280H

ZB-400H-2
2×ZB-355H-1
2×ZB-355H-2
2×ZB-355H-2
2×ZB-400H-2

小野測器製

・RP-1722-

　TT1-1000P/R

センサ
（エンコーダ）

5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110
132
150
160
185
200
220
280
315
355
400
450

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD
280MD
280MD

280L
280L
315H
315H
315H
355H
355H
355H
355H

160804
160804
160804
161004
161004
161004

160806+160806
161006+160806
161006+160806
161006+161006
161006+161006

160804
160804
160804
161004
161004
161004

161006+160806
161006+161006
161006+160806
161206+160806
161206+160806

190804
190804
190804
190804
190804
190804
191006
191006
191006

190806+190806
190806+190806
191006+190806
191006+190806
191006+191006

191006+191006+190806
191006+191006+190806

4×191006
4×191006
5×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006

190804
190804
190804
190804
190804
190804

190806+190806
190806+190806
190806+190806
191006+191006
191006+191006
191006+191006
191006+191006

3×191006
3×191006
3×191006
4×191006
4×191006
5×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006
6×191006

LG-N-221
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-241
LG-N-241
LG-N-241
LG-N-241

2×LG-N-231
2×LG-N-241
3×LG-N-231
3×LG-N-241

2×LG-N-241+231
6×LG-N-231

3×LG-N-241+231
3×LG-N-241+231
3×LG-N-241+231
4×LG-N-241+231
4×LG-N-241+231

12×LG-N-231
5×LG-241
6×LG-241
7×LG-241
8×LG-241
8×LG-241

LG-N-221
LG-N-221
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-221
LG-N-231
LG-N-241

LG-N-231+221
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-241+241
LG-N-3×241

4×LG-241
4×LG-241
5×LG-241
5×LG-241
5×LG-241

400V級 巻下げ低頻度 400V級 巻下げ高頻度

2.2
3.7
5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

112M
132S
132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD

160804
160804
160804
160804
160804
161004
161004
161004

160806+160606
160806+160606
160806+160606
161006+160806
161006+160806

190804
190804
190804
190804
190804
190804
190804
190804
191006
191006
191006
191006
191006

191006+190606
191006+190606

盤内収納
盤内収納
盤内収納
盤内収納
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

2.2
3.7
5.5
7.5
11
15

18.5
22
30
37
45
55
75
90

110

112M
132S
132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD
250MD
250MD
280MD

1200r/min
RB-132J
RB-132J
RB-132J
RB-132J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-180J
RB-180J
RB-200J
RB-225J
RB-250J
RB-250J
RB-280J

1000r/min
JB-132SX-1
JB-132SX-2
JB-132SX-2

JB-160SX
JB-160SX

JB-160SA（340）
JB-160SA（480）
JB-160SA（480）

JB-200SA
JB-200SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA

JB-315SA-1

1200r/min
JB-132SX-1
JB-132SX-1
JB-132SX-2
JB-132SX-2

JB-160SX
JB-160SX

JB-160SA（340）
JB-160SA（480）

JB-200SA
JB-200SA
JB-200SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA
JB-280SA

1000r/min
RB-132J
RB-132J
RB-132J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-160J
RB-180J
RB-180J
RB-200J
RB-225J
RB-225J
RB-250J
RB-280J
RB-280J

LN-2DW形

ZB形電磁ブレーキは交流電源・直流電磁式の電磁ブレーキです。（非常制動時におけるブレーキホイールの許容周速が30m/s以下となるよう選定しています。）
ディスク形電磁ブレーキは1000r/min（at50Hz）時のモータトルクにて選定しています。（非常制動時におけるディスク周速はMAX95m/sです）

※1. モータ極数は､6極標準仕様の場合の組合せです｡
JEM-1202(クレーン用巻線形モータ)に準拠した6極～10極モータも製作可能です。

※2. 減速時回生エネルギーの吸収については、抵抗回生方式で計画していますが（45kW除く）電源回生コンバータを使用することも可
能です。

 抵抗器は制御盤から5m（接続ケーブルをツイストした場合は、20m）以内の場所に設置してください。別置抵抗器は当社のLG
形抵抗器が標準です。

※3. インバータおよび回生ユニットの容量は、加減速時間や吊荷の重量、振れ止め制御を行う場合などは再検討の必要があります。
※4. 制御盤は盤寸法 □□ □□ □□ で示す｡

 電源電圧400V級の場合で､制御盤高さ(ベース含まず)1600mmと1900mmの2種類についての計画寸法を表しています。

出力（kW） 極数 枠番

出力（kW） 極数 枠番

盤の高さ（×100mm） 幅（×100mm） 奥行（×100mm）

盤の高さ（×100mm） 幅（×100mm） 奥行（×100mm）

出力（kW） 極数 枠番

出力（kW） 極数 枠番
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使用機器組合せ表使用機器組合せ表 インバータ盤外形図インバータ盤外形図

巻上用横走行用

2×2.2
2×3.7
2×5.5
2×7.5
2×11
2×15

2×18.5
2×22
2×30
2×37
2×45
2×55

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

112M
132S
132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD

160804
160804
160804
161004
161004

160806+160606
160806+160606
160806+160606
161006+160806
161006+160806

190804
190804
190804
190804
190804
191006
191006
191006
191006
191006

191006+190606
191006+190606

盤内収納
盤内収納
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211
LG-N-211

6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6
6

2×2.2
2×3.7
2×5.5
2×7.5
2×11
2×15

2×18.5
2×22
2×30
2×37
2×45
2×55

112M
132S
132M
160M
160L
180M
180LD
180LD
200LD
200LD
250MD
250MD

1000r/min
2×RB-132J
2×RB-132J
2×RB-132J
2×RB-160J
2×RB-160J
2×RB-160J
2×RB-160J
2×RB-180J
2×RB-180J
2×RB-200J
2×RB-225J
2×RB-225J

1200r/min
2×RB-132J
2×RB-132J
2×RB-132J
2×RB-132J
2×RB-160J
2×RB-160J
2×RB-160J
2×RB-160J
2×RB-180J
2×RB-180J
2×RB-200J
2×RB-225J

1200r/min
2×JB-132SX-1
2×JB-132SX-1
2×JB-132SX-2
2×JB-132SX-2

2×JB-160SX
2×JB-160SX

2×JB-160SA（340）
2×JB-160SA（480）

2×JB-200SA
2×JB-200SA
2×JB-200SA
2×JB-280SA

1000r/min
2×JB-132SX-1
2×JB-132SX-2
2×JB-132SX-2

2×JB-160SX
2×JB-160SX

2×JB-160SA（340）
2×JB-160SA（480）
2×JB-160SA（480）

2×JB-200SA
2×JB-200SA
2×JB-280SA
2×JB-280SA

※1. 記号は、H（高さ）,W（幅）,D（奥行）を示す。

巻下げ使用率30％ED時の場合

※1. モータ極数は､6極標準仕様の場合の組合せです｡
JEM-1202(クレーン用巻線形モータ)に準拠した6極～10極モータも製作可能です。

※2. 減速時回生エネルギーの吸収については、抵抗回生方式で計画していますが（45kW除く）電源回生コンバータを使用することも可
能です。

 抵抗器は制御盤から5m（接続ケーブルをツイストした場合は、20m）以内の場所に設置してください。別置抵抗器は当社のLG形抵
抗器が標準です。

※3. インバータおよび回生ユニットの容量は、加減速時間や吊荷の重量、振れ止め制御を行う場合などは再検討の必要があります。
※4. 制御盤は盤寸法 □□ □□ □□ で示す｡

 電源電圧400V級の場合で､制御盤高さ(ベース含まず)1600mmと1900mmの2種類についての計画寸法を表しています。
※5. 37kW以下は、三菱電機株式会社 三相モータ総合カタログを参照ください。
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巻下げ使用率30％ED時の場合

※1. モータ極数は､6極標準仕様の場合の組合せです｡
JEM-1202(クレーン用巻線形モータ)に準拠した6極～10極モータも製作可能です。
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※4. 制御盤は盤寸法 □□ □□ □□ で示す｡

 電源電圧400V級の場合で､制御盤高さ(ベース含まず)1600mmと1900mmの2種類についての計画寸法を表しています。
※5. 37kW以下は、三菱電機株式会社 三相モータ総合カタログを参照ください。
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本図は参考用図面であり実機の寸法は多少
変わる場合もあります。
基礎工事用には使用しないでください。
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本図は参考用図面であり実機の寸法は多少
変わる場合もあります。
基礎工事用には使用しないでください。
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本図は参考用図面であり実機の寸法は多少
変わる場合もあります。
基礎工事用には使用しないでください。

MEMO

���H
���H

枠番

���
���

A

���
���

B

���
���

C

���
���

D

���
���

E

���
���

F

��
��

G

���
����

H

���
���

J

���
���

KA

���
���

KG

���
���

KL

���
���

K

���
���

K�

��
��

K�

��
��

K�

����
����

L

���
���

M

���
����

N

��
��

Z

���
���

XB

���
���

XC

���
���

XD

����
����

���
���

R RA
（単位 mm）

���H
���H

枠番

���
���

Q

���
���

QK

��m�
��m�

S

��
��

T

�.�
�

U

��
��

W
L 側軸端 F 側軸端

M��
M��

SA

��
��

SB

���
���

AS

�
��

TS

���
���

q

���
���

qk

��m�
���m�

s

��
��

t

�
��

u

��
��

w

M��
M��

sa

��
��

sb

���
���

as

��
��

ts

（RA） （R）
L

QK

Q（B）
（KA）

K
G

H
C

J

M
EE

G

KL
D

401
（A）

TS
A
S

s

w

2-saネジ
深さ2sa

S

W

2-SAネジ
深さ2SA

as B

B

A

A

q

qkts

XB
N
XC

K1
K2

K
K3 （F） （F）
XD

4-φZ穴

断面B-B 断面A-A

4-φZ穴

sb

t u

SB

T U

17 18



インバータ駆動三相誘導モータ外形寸法図（SF-THKA形）インバータ駆動三相誘導モータ外形寸法図（SF-THKA形） インバータ駆動三相誘導モータ外形寸法図（SF-THKA形）インバータ駆動三相誘導モータ外形寸法図（SF-THKA形）

●315H、355H

本図は参考用図面であり実機の寸法は多少
変わる場合もあります。
基礎工事用には使用しないでください。

MEMO

���H
���H

枠番

���
���

A

���
���

B

���
���

C

���
���

D

���
���

E

���
���

F

��
��

G

���
����

H

���
���

J

���
���

KA

���
���

KG

���
���

KL

���
���

K

���
���

K�

��
��

K�

��
��

K�

����
����

L

���
���

M

���
����

N

��
��

Z

���
���

XB

���
���

XC

���
���

XD

����
����

���
���

R RA
（単位 mm）

���H
���H

枠番

���
���

Q

���
���

QK

��m�
��m�

S

��
��

T

�.�
�

U

��
��

W
L 側軸端 F 側軸端

M��
M��

SA

��
��

SB

���
���

AS

�
��

TS

���
���

q

���
���

qk

��m�
���m�

s

��
��

t

�
��

u

��
��

w

M��
M��

sa

��
��

sb

���
���

as

��
��

ts

（RA） （R）
L

QK

Q（B）
（KA）

K
G

H
C

J

M
EE

G

KL
D

401
（A）

TS

A
S

s

w

2-saネジ
深さ2sa

S

W

2-SAネジ
深さ2SA

as B

B

A

A

q

qkts

XB
N
XC

K1
K2

K
K3 （F） （F）
XD

4-φZ穴

断面B-B 断面A-A

4-φZ穴

sb

t u

SB

T U

17 18



組合せ図組合せ図組合せ図組合せ図

※モータの反負荷側に直接エンコーダを取付ける場合の対応は、標準として三菱電機株式会社インバータFR-A���対応の
　エンコーダNOC-HPタイプを適用したパターンで構成しています。
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本図は参考用図面であり実機の寸法は多少
変わる場合もあります。
基礎工事用には使用しないでください。
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本図は参考用図面であり実機の寸法は多少
変わる場合もあります。
基礎工事用には使用しないでください。
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組合せ図組合せ図 組合せ図組合せ図

BMブレーキ、SF-THKAモータ組合せ図 パルスエンコーダ RP-1722、BMブレーキ、SF-THKAモータ組合せ図

●315H、355H●315H、355H

本図は参考用図面であり実機の寸法は多少
変わる場合もあります。
基礎工事用には使用しないでください。
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インバータクレーン適用上の注意事項

●トロリー線と集電子間は離線のないよう二重の集電子とし､かつ確実に取付けてください｡集電子で
離線がおこるとインバータの瞬停保護回路が作動し、インバータトリップで停止することがあります｡

●クレーンの供給電源からクレーン上のインバータまでのケーブルが長い場合は､電圧降下を確認の
ため､電源容量と電源インピーダンスをお知らせください｡

●電源高調波については､直流および交流リアクトルを標準装備しており､その流出を十分抑制して
いますが､更に高圧受電点での抑制ガイドラインに沿った対策を必要とする場合は､別途見積りと
なります｡

●インバータクレーンでは大地間の洩れ電流が大幅に増加します｡クレーンの供給電源側に地絡継電
器や漏電遮断器がある場合は､対策が必要です。

●インバータの接地
高速スイッチング動作（キャリア周波数）により洩れ電流が増加します。接地線は十分な電流容量を
持つ太さのものを使用し､必ずインバータの接地端子から接地母線へ最短距離で接地してください｡

●クレーンに搭載のインバータが､AMラジオ（輻射ノイズの影響）を除いてクレーン外の設備に影響
を及ぼすことはありませんが､クレーン上の設備ではセンサーなど十分検討して使用する必要があ
ります｡

●センサ（パルスエンコーダ）のケーブルは､指定のシールド線およびツイストペアシールド線を使用し､
図面の指示に従って端末処理を行ってください｡

●減速機（減速比）の選定（機械速度とモータ定格回転数）
インバータ運転においてはモータ回転数を電源周波数とは無関係に選定できます｡従って､モータ
定格回転数は60Hz同期速度の値を推奨します。

●モータ定格出力時の回転数
インバータ電源では任意のV/F特性が設定できます｡モータ定格出力を指定の際には､そのときの
モータ定格回転数（定トルク域から定出力域への移行点）を必ず指定してください｡

●モータ定格電圧
インバータの出力電圧で定格出力を保証するため､必ずしも電源電圧とは一致しません｡400Vを
標準としています｡

●マイクロサージ

400V級モータをインバータ駆動する場合､配線定数に起因するマイクロサージがモータの端子に
発生し､その電圧によってモータの絶縁を劣化させることがあります｡クレーン専用インバータ駆動
かご形モータはこの絶縁を強化したモータです｡

●  軸電圧
インバータのキャリア周波数を上げる、もしくは容量性フィルタ（EMCフィルタ等）を適用される場
合は、モータの軸電圧が増加することが有りますので、インバータ出力側にコモンモードフィルタの
設置等の対策をご相談ください。

●モータ容量計算書
インバータ容量選定のため､モータ容量計算書と併せてクレーン全重量､吊荷重量および要求加減
速時間、揚程、1サイクルタイムを提示願います｡

●ブレーキの許容周速
電磁ブレーキのライニングは､制動時ドラムとの相対周速が許容値（30m/sec）を越すと急に制動能
力が低下し停止できなくなります｡特に倍速制御時や非常停止時の検討が必要です｡

電 源

接 地

ノイズ

その他

クレーン専用インバータ駆動
かご形モータ標準仕様の項
を参照

モータ定格

CC-Link、FREQROL、GOT、MELSEC、MT Works2、SSCNETⅢ/Hは三菱電機株式会社の日本における登録商標です。その他、本文中における会社名、商品名は各社の商標または、登録商標です。
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SAFETY AND USABILITY

三菱電機 クレーン用 電機品
（インバータ制御方式）

三菱電機 クレーン用 電機品
（インバータ制御方式）

本カタログに記載された製品を正しく安全にお使いいただくためご使用の前に必ず「取扱説明書」をよくお読みください。

安全にお使いいただくために

取 扱 店

営 業 統 括 部  TEL（03）3288-1103
中日本営業支社 TEL（052）565-3435
西日本営業支社 TEL（06）6347-2992
中 四 国 支 店 TEL（082）248-5390
九 州 支 店 TEL（092）721-2202

〒102-0073 東京都千代田区九段北1-13-5（ヒューリック九段ビル）

お断りなく仕様などを変更することがありますのでご了承ください。 2024年11月作成名C133･177A（2411）MEE

本製品をご使用にあたっては、万一故障したときの安全を確保したうえでご使用ください。また、本製品故障による二次的な被害につきましては、当社は一切の責任を負いません。

詳細事項のお問い合わせ

Webサイト

名古屋事業所 営業部

https://www.mee.co.jp/sales/system-solution/machine/

〒486-0906 愛知県春日井市下屋敷町字下屋敷139（開発試作センター）

主要機器提供元

三菱電機株式会社
株式会社 TMEIC

TEL（0568）36-2096
受付／9：00～12：00， 13：00～17：00　　月曜～金曜

（土･日･祝日， 春季･夏季･年末年始の休日を除く通常業務日）




